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Genel:

Ana makina devrini okumak i¢in gelistirilmis, hareket alman yere herhangi bir mekanik

montaj gili¢liigii olmadan temassiz devir 6lgme i¢in gelistirilmis bir iirtindiir.

Besleme gerilimi 24 VDC olup, Namur sensor yardimiyla hareket eden bdlimden alinan
yaklasim sinyalleri degerlendirilir.

TCR-241 2 adet birbirinden bagimsiz set edilebilen Roéle ¢ikigina sahiptir. Ayrica besleme
geriliminin kesilmesi, sensoriin arizalanmasi yada sensor ile modiil arasindaki baglantinin

kopmasi durumunun belirlenmesini saglayan bir adet fail r6lesi bulunmaktadir.

Analog 6lcii aletlerinde devir degerinin gosterilmesi igin 0-10VDC deger araligina sahip olan
cikisa sahiptir. Bu ozellik, gelismis ayar fonksiyonu ile kullanict igin bilyiik kolaylik

saglamaktadir.

Teknik Ozellikler

Besleme Gerilimi

12-30 VDC

Girisler 1 adet M12 Namur Sensor

Cikislar OverSpeed ve UnderSpeed, 0-
10vDC Olgii Aleti, Sensor
Kopuk

Harcanan gii¢ 1.4W

Calisma Sicakhgi 0-60°C

Boyutlar 105x95x60 mm

Agirhk 0.15Kg

Montaj DIN Formatina uygun
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Baglant1 Sekli:
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Gorildiigi tizere hareket eden bolimde bulunan metal ¢ikinti(Dis ,Vida kafasi v.b.)
sensorlerin bulundugu kisimdan gecerken modiile sinyal gonderilir. Modiil gelen bu sinyalleri
degerlendirerek hareket eden kisimin hizini belirler.

Okunan hiz degerine gore gore modiil 6l¢ii aletine, ayarlanmig degerine gore gerekli bilgileri
gonderir. Ayrica bu degerlere gore UnderSpeed yada OverSpeed olarak ayarlanmis Rolelerin
set edilen degeri ile olglilen degerin kiyaslanmasi sonucu rolelerin aktif olup olmayacag:
belirlenir.
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Sistem Parametrelerinin Ayarlanmasi:

TCR-241 e ait 6n panel tanimi asagidaki sekildedir.

Set1 Rilesi AkNif Ledi Set1 Rilesi AkLif Ledi
|
TeR-24
Fail Ledi: FackoRelay
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B aijlanti Kopuklugu | —I T Gost 5
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Sisteme girig gerilimi
verildiji zaman aktif SET
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Set Butonu: k J
Programlama moduna Artrma ve Azaltma B P Onay l?u'mg':‘"; ve
gecmek ve gerekli Parametreler |cens|nde palamelleleldekl
parametrelere istenilen dederlen dedgigkenlerin kayd igin
erigmek igin kullanihr ulagmak igin kullanil. kullarlir.

Gerekli sartlarda TCR-241 in ¢alismast i¢in, ilgili ayarlarinin yapilmas: gerekmektedir. Set
butonuna 2 saniye boyunca siirekli basilarak programlama moduna gegilir. Programlama
modunda Setl ve Set2 i¢in devir say1si, gecikme degerleri ve Analog ¢ikisin deger araligi ile
kalibrasyonu yapilir.

Setl rolesi devir sayist ayarlanan degeri gectikten sonra aktiftir. Ayni sekilde Setl ledi de
ayarlanan degeri gectikten sonra yanar.

Set2 rolesi ise devir sayisi ayarlanan degere gelene kadar aktiftir, Set2 ledi ise devir sayisi
ayarlanan degeri gegtikten sonra aktif olmaktadir.

Fail Rolesi sistem enerjilenir enerjilenmez aktif hale gelir. Besleme geriliminin kesilmesi,
Sensor baglantisinin kopmast gibi durumlarda sensér birakir ve Fail Ledi Yanar vaziyete

geger.

Tek tek sistem parametrelerinin kurulumu asagidaki gibi yapilir.
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Setl ve Set2 Degerlerinin Ayarlanmasi:
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Setl ve Set degerleri bu gekilde ayarlanir.
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Setl ve Set2 i¢cin Gecikme degerlerinin Ayarlanmasi:
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Analog Cikis Degerinin Secilmesi ve Kalibre Edilmesi: Dis Sayisimin Girilmesi:
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Arttuma Azaltma Butonuna kullanarak Analog gikig birimine gidilir
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Ik olarak meniiden Olcl kismia gelinip ayarlanacak devir sayis1 girilir. Ayarlanacak devir
sayis1 onaylandiktan sonra agilan Olc2 kisminda ayarlanan devir sayisina gore Ol¢ii aletinin
konumlanmasi gereken yer segilir. Arttirma ve Azaltma butonlart kullanilarak 6l¢ii aletin
deger arttirimm yapilir. Olgii Aleti olmasi gereken yere konumlanadigi zaman Onay butonu ile
ayarlanan devir sayisindaki ¢ikis degeri belirlenir. Boylece hassas bir sekilde ol¢ti aletinin
kalibrasyonu yapilmis olur.

Volan iizerindeki dis sayisi istenirse yukaridaki adim kullamlarak girilebilir. Yiiksek frekans
okuyabilen sensor yardimiyla mekanik miidahele olmadan direkt volan iizerinden devir sayis1
bdylece okunabilir.

MASCON TCR-241 MASCON TCR-241




